£ AUTOMATIZACION Y CONTROL

AUTOMATIZACION Y CONTROL

ESTACION DE ROBOT

Plataforma didactica colaborativa de seis ejes para programacién, manipulacion, seguridad
y automatizacion industrial.

Configuracion integral de la estacion DL HC-DEDR7-GT.

6 7 kg 120V 0,5 kW

EJES CARGA ALIMENTACION POTENCIA

DL HC-DEDR7-GT

Catélogo técnico internacional
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£ AUTOMATIZACION Y CONTROL

SISTEMA INTEGRADO

ROBOTICA APLICADA: DEL MOVIMIENTO A LA
INTEGRACION

La estacion DL HC-DEDR7-GT integra mecanica, control, programacion, seguridad y herramientas
intercambiables en una plataforma movil. La secuencia didactica avanza desde el reconocimiento de
componentes y el control manual hasta trayectorias, manipulacién, diagnéstico y operacién colaborativa.

ENFOQUE DIDACTICO Aprendizaje practico y progresivo: observar, configurar, programar, ejecutar,
verificar y diagnosticar.

Prdctica de seleccion y colocacion con herramienta de vacio.

Capacidades funcionales Posicionamiento y trayectorias - seleccién y colocacién - sujecién por vacio y mecanica -
supervision de zonas seguras - diagndstico de operacion.
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£ AUTOMATIZACION Y CONTROL

IDENTIDAD DE LA SOLUCION

CONFIGURACION INTEGRADA DE LORENZO

MARCA DEL SISTEMA Los conjuntos principales forman parte de la solucién didactica integrada DE
LORENZO.

Componente principal Marca del sistema

Estacion robotica integrada DE LORENZO
Brazo robotico didactico de seis ejes DE LORENZO
Controlador, interfaz tactil y programa de operacion DE LORENZO
Carro de capacitacion y plataforma movil DE LORENZO
Conjunto didactico de herramientas de extremo de brazo DE LORENZO
Escaner y sistema didactico de seguridad DE LORENZO
Documentacion, guias y programa de practicas DE LORENZO

Elementos auxiliares El compresor de aire, las valvulas auxiliares, el cableado y los elementos de fijacion se

describen por su funcion, sin atribucion de marca.
e Brazo roboético articulado vertical, mecanico y de seis ejes, con capacidad de carga de 7 kg.

e Carro de capacitacién en educacién colaborativa, configuracion técnica FENCELESS, con bastidor
de aluminio, resguardos transparentes y ruedas bloqueables.

o Area de trabajo superior a 180° para ejercicios de posicionamiento, manipulacién, seleccién y

colocacion.

e Configuracién incluida: sistema robético colaborativo, controlador, programa de operacion,
pantalla tactil para controlador, carro de entrenamiento, escaner laser de seguridad y compresor

de aire auxiliar.
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CONTROL Y OPERACION

PRECISION INDUSTRIAL EN UN ENTORNO
DIDACTICO

Terminal tdctil, parada de emergencia y drea diddctica de trabajo.

Sistema de control

Controlador R-30iB Plus Mate - programa LR HandlingTool - configuracion avanzada CERT - terminal portatil MH
iPendant con pantalla tactil - placa base CR - documentacion electrénica.

Componente o capacidad Funcion en el sistema Aplicacion didactica

Controlador, programa y CERT Ejecutar! movimientos, posiciones y Cf)nﬁgurar, crear, ejecutar, detener y
secuencias diagnosticar programas
. L . . .. L Mover por articulaciones o coordenadas, editar
MH iPendant tactil Permite operacion y supervision local P

puntos y consultar alarmas

. Posiciona y orienta la herramienta en el Reconocer ejes, definir trayectorias y
Brazo de seis ejes . .
espacio comprobar envolvente de trabajo
. Organizan la configuracion y la referencia Interpretar conexiones, parametros
Placa base CR y documentacion . & R g Y ¥ . L H
técnica procedimientos
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SEGURIDAD Y MOVILIDAD

DISENADA PARA FORMACION SEGURA Y FLEXIBLE

Escdner, enclavamiento y torre luminosa. Rueda bloqueable y compresor aucxiliar.

Proteccion integrada
e Sistema robético colaborativo DCS/AB SafeZone Scanner.
e Escaner laser para deteccién y supervision del area de trabajo.

e Torre luminosa de seguridad apilada y auditable, parada de emergencia y resguardos

transparentes.

e Puerta con enclavamiento y accesos claramente definidos.

Movilidad y neumatica
e Ruedas grandes, de rodadura suave, multidireccionales y bloqueables.
e Compresor de aire ultrasilencioso con deposito de 4,6 galones, identificado como componente

secundario.

FUNCION Supervisar accesos, verificar zonas seguras, interpretar senales de estado y asegurar la
plataforma para operacion o traslado.
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HERRAMIENTAS INTERCAMBIABLES

UN CONJUNTO COMPLETO PARA MANIPULACION
Y ENSAMBLE

—

Herramientas de vacio, pinzas, adaptadores y accesorios de vision e iluminacion.

Conjunto didactico DE LORENZO

Incluye sistema de aspiracion EOAT con ventosa de vacio FANUC EOAT y valvulas neumaticas robustas y confiables para
simular seleccidn y colocacion; pinza mecanica con kit de accesorios LR Mate; pinza paralela servoeléctrica con un médulo,
un juego de dedos y un cable de conexidn; kit adaptador LR Mate Multi-EOAT con extension EOAT, soportes y herrajes de
montaje para multiples pinzas, camaray luz.

Componente o capacidad Funcion en el sistema Aplicacion didactica

Seleccionar, trasladar y colocar piezas de

Ventosa y valvulas Generan sujecién por vacio ..
superficie adecuada
. A . . . . Comparar agarres, ajustar apertura y manipular
Pinza mecanica Sujeta mediante dedos intercambiables . . . N = o v &
piezas rigidas
. P Controla apertura y cierre mediante Programar agarre repetible y verificar fuerza o
Pinza paralela servoeléctrica . R s s
accionamiento eléctrico posicién
. q N . Configurar herramientas, vision e iluminacién
Adaptador multiherramienta Integra varias pinzas, camaray luz 8 ’

para una tarea
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DATOS TECNICOS

ESPECIFICACIONES PRINCIPALES

Marca del sistema

Modelo

Configuracion

Alimentacion

Potencia de funcionamiento
Capacidad de carga

Nimero de ejes

Estructura

Envolvente de trabajo
Control

Interfaz

Seguridad

Herramientas terminales

Movilidad

Neumatica auxiliar

DE LORENZO

DL HC-DEDR7-GT

Estacion didactica de robotica colaborativa

120V

0,5 kw

7 kg

6

Brazo robético articulado vertical

Superior a 180°

R-30iB Plus Mate, programa LR HandlingTool y configuracién avanzada CERT
Pantalla tactil para controlador: terminal portatil MH iPendant

Sistema colaborativo DCS/AB SafeZone Scanner, escaner laser, torre luminosa de
seguridad apilada y auditable, y parada de emergencia

Sistema de aspiracion y ventosa FANUC EOAT con valvulas; pinza mecanica; pinza
paralela servoeléctrica; kit adaptador LR Mate Multi-EOAT

Ruedas grandes, de rodadura suave, multidireccionales y bloqueables

Compresor ultrasilencioso con deposito de 4,6 galones; componente secundario

Los hombres alfanumeéricos incluidos en esta tabla corresponden a identificadores técnicos y comerciales del sistema.

Documentacion y formacioén en espaniol

e Manual del instructor y manual del estudiante.

e Guia didactica del instructor y guia de aprendizaje del estudiante.

e Manual de instalacién y puesta en marcha del equipo, manuales de uso y mantenimiento, mas

documentacion electrénica.

e Induccién para operacion segura, uso y mantenimiento basico.

e Servicios asociados de instalaciéon, puesta en marcha y comprobacién de funcionamiento al 100 %

en el lugar de implementacion.
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COHERENCIA TECNICA Y FUNCIONAL

COBERTURA DE LA CONFIGURACION

La siguiente matriz relaciona cada capacidad de la estacién con su funcién formativa y operativa. Esta redactada

como informacién permanente de producto para uso internacional.

Requisito

Alimentacion

Aplicacion

Brazo

Carga y potencia

Configuracion

120V
Robética colaborativa
Articulado vertical, mecanico, 6 ejes

7 kg; 0,5 kW

Cobertura funcional

Integracion eléctrica y energizacion de la plataforma

Programacion y operacion con supervision de seguridad

Posicionamiento y trayectorias en el espacio

Manipulacién controlada dentro de los parametros nominales

Control R-30iB Plus Mate Ejecucién, diagndstico y gestion de movimientos

Programa LR HandlingTool + CERT Configuracién, programacioén y practicas avanzadas

Interfaz MH iPendant tactil Operacion, edicion y supervision local

Carro Configuracién técnica FENCELESS para educacion Carro de capacitacion mévil con area de trabajo y ruedas
colaborativa, sin cerramiento perimetral bloqueables

Seguridad DCS/AB SafeZone Scanner Deteccién de acceso, zonas seguras y sefializacion auditable

Herramientas Sistema de aspiraciéon y ventosa FANUC EOAT con Sujecion, seleccion, colocacion y cambio de herramienta
valvulas robustas y confiables; accesorios LR Mate;
pinza servoeléctrica; adaptador LR Mate Multi-

EOAT

Neumatica Compresor ultrasilencioso, deposito de 4,6 galones Alimentacion auxiliar para ventosas y valvulas
Instalacién, puesta en marcha, uso, mantenimiento y

aprendizaje

Documentacion Manuales y guias en espariol

Servicios asociados Instalacién, puesta en marcha, comprobacién de

funcionamiento al 100 % e induccion

Preparacion integral en el lugar de implementacion para
operacion segura y mantenimiento basico

AREAS DE PRACTICA Robética colaborativa - programacion y operacién - manipulacion - seleccion y
colocacion - herramientas de extremo de brazo - seguridad industrial - diagnéstico - mantenimiento.
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