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() ENERGIAS RENOVABLES

ENTRENADOR HIBRIDO DE ENERGIA
SOLAR / EOLICA

DL SUNWIND-24V3

OBJETIVOS DE ENTRENAMIENTO

Energia solar:

e Medicion de lairradiancia y la irradiacion solar.

e Trazado grafico de las siguientes caracteristicas de un

mddulo fotovoltaico:

e tensidon en vacio, funcion de la irradiancia

e corriente de cortocircuito, funcion

irradiacion

e corriente —tensidn, funcion de la irradiancia

e tensiony corriente en condiciones de sobrecarga

e configuraciones conectadas en serie y en paralelo

Regulacion y carga de la bateria

e planta solar de CC

e Tension de CA.

Energia edlica:

e Activacidn de la accion de frenado

e Regulaciony carga de la bateria

e Instalacion de viento de CC

e Instalacion de CA: Investigacion de la funcidon de
espera.

Sistema hibrido:

e CA conectado en para; banco de bateria CC de baja
tensién alimentado por diferentes fuentes.

de la

El objetivo principal de un sistema de
energia hibrida es combinar multiples
fuentes para entregar energia eléctrica
no intermitente, tratando de
aprovechar las multiples energias
renovables disponibles.
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Incluye cables de conexidn, manual de
experimento y software para la
adquisicion y procesamiento de datos.

CARACTERISTICAS GENERALES

El entrenador estda compuesto por dos
subsistemas para la conversién a energia
eléctrica, uno de energia solar a través de
un panel fotovoltaico y el otro de energia
edlica a través de un aerogenerador.

En este entrenador, dos inversores trabajan
conectados en paralelo; uno actuando
como maestro, sincroniza la frecuencia del
segundo inversor, actuando como esclavo;
esta arquitectura permite crear una
conexién entre las dos salidas que
funcionan como una sola linea con doble
potencia disponible. Esta configuracion se
puede ampliar hasta 9 inversores
conectados.

Promedio de horas de entrenamiento: 12h.
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El entrenador esta compuesto por:
e Dos paneles solares fotovoltaicos (85W, 12V) montados sobre un soporte con ruedas y completos
con escalas graduadas para el ajuste de la inclinacién y celda calibrada en la parte superior para la
medicion de la irradiancia y temperatura solar.

e Grupo motor/generador para la simulacion de un aerogenerador. Compuesto por un motor sin
escobillas acoplado al generador trifasico de 24V CA, médulo controlador de motor, anemdmetro
para la deteccién de viento real.

e Regulador electrénico del aerogenerador para la carga de la bateria.

e Dos mddulos convertidores CC/CA de 2400 W (2400 W cada uno), con salida sinusoidal para
generar una red eléctrica (red eléctrica). Con un disyuntor para encender y apagar el inversor.
Funciona como maestro o esclavo. Completo con panel de control. Controlador de carga solar
MPPT integrado, dos baterias 12V.

e Dos mdédulos de carga de 24Vcc, cada uno con dos ldmparas halégenas de 20W, con interruptor
e de control On/Off.

e Dos mddulos de carga de 24Vcc, cada uno con dos lamparas LED de 3W, con interruptor de control
On/Off.

e Dos médulos de carga de tensién de red, cada uno con una lampara halégena de 35W y una
lampara LED de 3W, con interruptor independiente de control On/Off.

e Moddulo puente rectificador trifasico.

e Dos mddulos de disyuntor residual, 10A, IAn 30mA.

e Moddulo de redstato logaritmico variable, 80Q), 6A max., para cargar el panel fotovoltaico con el fin
e de detectar las curvas caracteristicas de tensién-corriente.

e Moddulo de instrumentos para la mediciéon de parametros solares. Muestra: Tensidn-corriente-
potencia, irradiancia solar, temperatura del panel solar.

e Moddulo de instrumentos para la medicidon de parametros de viento. Muestra: Tensidn-corriente-
potencia, datos de viento y rotor.

e Dossimuladores de sol para uso interno de panel solar fotovoltaico. La intensidad de la luz puede
ser controlada por el operador localmente a través de un potencidmetro y remotamente a través
de una sefal de 0 + 10 V CC o comando Modbus.

e Estructura de tres niveles para los mddulos.




