AUTOMATIZACION Y CONTROL

ROBOT — MANIPULADOR BASICO

CARACTERISTICAS TECNICAS

e  Conexidn de 6 ejes controlada por MIC
e  Conexidn de 3 ejes controlada por PLC
e  Eje dirigido por servo, mayor duracion
e  Precision de posicionamiento: 0,1 grado
e Alimentacién: monofasica a partir de la red
eléctrica
e  Gama de los angulos:
o 1°eje:180°

o 2°eje:180°
= o 3°eje: 145°
> o 4°eje: 180°
o 5°eje:180°
6° eje: ajuste de las pinzas
~
e Radio de trabajo: 400mm
e Velocidad maxima por eje: 180 grados/s
e Cargamaxima: 250 g
DL ROBOT
OBJECTIVOS DE FORMACION CcODIGO DE PEDIDO
Manipulador basico disefiado para la ensefianza, la e DL ROBOT-PLC
demonstracion, la formacion practica y la concepcién (control a través de un PLC)
en relacidn con los principios de la mecatrénica, de la o PLC - 2080-LC30-48QVB: 28DI, 20DO
automatizacién y de la informdtica. 3PTO
Gracias a este manipulador es posible comprender la o Panel de control manual
estructura mecdanica de los robots usados en los e DLROBOT-MIC
sectores industriales, disefiar y ejecutar los procesos de (control a través de un
debugging para el control del sistema, analizar y .
microcontrolador)
resolver los problemas que occurren en un proceso
. o ARM Cortex: M3, 8DI, 8DO, 6PTO
operativo real. Panel d trol |
anel de control manua
Segun el cédigo de pedido, es posible cambiar la unidad © ¢ !
de control, eligiendo entre un microcontrolador o un EXPERIMENTOS

PLC. e  Programacién —aprendizaje del software

e  Control de un solo eje

e  Control combinado de 6 ejes (MIC)
e  Control combinado de 3 ejes (PLC)
e  Simulacién de soldadura
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